Przedmiar rob6t - ci ag dalszy

czesci 5. Roboty uzupetniaj ace

Lp. Podst. Opis i wyliczenia j.m. Poszcz. Razem
23 KNR 2-31 Regulacja wysokosciowa Szt. 27.00
d.5 1406-04 istniejacych zasuw

wodociagowych do poziomu
projektowanej jezdni
27

RAZEM

27.00




